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TECHNOLOGIA 3D wyeliminowata szereg niedo-
godnosci urzadzen poprzednich generacji. Brak jest
elektroniki mocowanej do két. Nie pojawia sie problem
zastaniania wigzki podczerwieni przez spoilery. Nie
wystepuja ktopoty z roztadowanym akumulatorem. Po-
miary sg bardzo szybkie.

Sa jednakze i wady. Jak sie okazuje dosc¢ czesto stanowi-
sko pomiarowe nie spetnia wymagan do zastosowania
technologii 3D. Moga to by¢ nastepujace przyczyny:

- zbyt mate stanowisko i brak wystarczajacej
przestrzeni przed samochodem aby ustawi¢ kamery

- zbyt waski podnosnik czterokolumnowy, gdzie
pomiary wiekszych samochodéw sa problematyczne.

Whtasnosci kamer i obiektywdw w gtdéwnej mierze wpty-
waja nate ograniczenia.Satowiecograniczeniaoptyczne
polegajace na tym, ze tarcze refleksyjne wzajemnie za-
staniajg sie, przeszkode moga stanowic stupy podnosni-
ka, ale réwniez moze wystapic¢ problem z gtebig ostrosci.

Jak wspomniano wczesniej, urzadzenia sg nieustannie
doskonalone. W efekcie juz prawie kazde stanowisko
do pomiaru geometrii moze by¢ unowoczesnione. Przy
czym nie oznacza to koniecznosci ponoszenia wysokich
kosztow na rozwigzania wielokamerowe czy hybrydy
taczace technologie 3D i CCD. Wystarczg dwie wysoko-
rozdzielcze kamery z zestawem obiektywow, typoszereg
tarcz refleksyjnych z markerami o réznych rozmiarach
oraz specjalne oprogramowanie przetwarzajace.

Fot. ASO Mercedes

TARCZE STANDARD
w wypadku szerokiego samochodu
moga by¢ zastaniane

e

TARCZE MDB
rozwigzujg problem

Fot. ASO Mercedes

e

Rys. Systeminformatyczny Werther Polska

Fot. ASO Toyota Torun

MUNSTER 9000 3D - ten produkt wyrdéznia:
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indywidualne dopasowanie podzespotéw do stanowiska pomiarowego.
Bezposrednio przy instalacji dobieramy najkorzystniejsze podzespoty i para-
metry, takie jak rozdzielczo$¢ kamer; pozycjonowanie pionowe lub poziome
kamer i promiennikéw IR; ogniskowga obiektywow: 9, 12, 17 lub 25 mm; roz-
miar tarcz refleksyjnych - dysponujemy 6 typami. Indywidualnie, wg potrzeb,
mozemy zmieni¢ rozstaw kamer dla wygodnego pomiaru samochodéw bardzo
szerokich - matych ciezarowek i samochodow amerykanskich, czy tez pojaz-
doéw waskich - takich jak pojazdy MELEX

kamery bardzo doktadnie mierzg w zakresie odlegtosci od 1,0 do 25,0 metréw.
Zakres minimalny w praktyce to 1,6 metra i wynika z ograniczenia mozliwosci
uderzenia samochodu w kolumne urzadzenia, co zwigzane jest z wymiarami
pojazdow

zastosowano trwate i specjalnie zabezpieczone promienniki IR.
Rozmieszczone wokét obiektywow promienniki podczerwieni IR s3 chro-
nione specjalnymi ostonami AntyDust. Uzyskano w ten sposob powiekszong
odpornos¢ na warunki warsztatowe i zabezpieczenie przed zakurzeniem ele-
mentéw optycznych. Promienniki sg sterowane pulsacyjnie oraz wytaczane
catkowicie, gdy nie sg prowadzone pomiary. Takie rozwigzanie zapewnia dtu-
ga prace bez utraty parametréw i bez uszkodzen

zawsze przy instalacji wykonujemy kalibracje urzadzenia i sprawdzenie bte-
déw stanowiska. Prowadzimy szkolenie personelu - przy czym bezposrednio
po instalacji regulujemy wspdlnie przynajmniej dwa samochody i sprawdzamy
ich wtasnosci jezdne

tarcze refleksyjne sa dostosowane do warunkéw warsztatowych. Warstwa
markerow jest bardzo dobrze zabezpieczona przed skutkami zabrudzenia
i Scieraniem. Nie jest wymagana poziomica do ustawienia tarcz, doktadne ich
potozenia wyznaczaja kamery

6) uzytkownik ma mozliwo$¢é samodzielnego, bezptatnego aktu-
alizowania oprogramowania oraz bazy danych

7) zawieramy umowy serwisowe na wykonywanie okresowej
konserwacjiiprzedtuzamy gwarancje do 8 lat. Wystarczy jedna

LOKALIZACIE SPRZEDAZY MODELL Filtr . . .
e kontrola w roku potaczona ze sprawdzeniem kalibracji. Czyn-
ez | soha kontataona | clefon | nosci zawieraja instalacje najnowszego oprogramowania oraz

bazy danych z pozostawieniem nastaw i danych uzytkownika
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Odlegtosc¢ od obrotnic, na ktérych umieszcza sie kota przednie,
do kamery zmniejsza sie nawet do 1,6 m (zamiast standardo-
wych 2,5-2,8 m) - czyli kamery znajduja sie tuz przed samocho-
dem. Pomiary mozna wykonywac¢ nawet na wiekowych, czte-
rokolumnowych, elektromechanicznych podnosnikach, gdzie
przeswit miedzy kolumnami wynosit mniej niz 2,4 m

Polecamy Panstwu zapoznanie sie z produktem Werthera
o nazwie MUNSTER 9000 3D, ktory to, jak zapewnia producent,
jest doktadny w dtugim okresie uzytkowania, ma niewygérowang
cene i bardzo dobre referencje.

Instalacjg urzadzen w technologii 3D zajmujemy sie od roku 2010.
Nadziern 31.12.2018 r. w Polsce pracuje doktadnie 320 tych urza-
dzen. Ogdlna liczba dostarczonych przez nas urzadzen do geo-
metrii to 828 kompletéw. Ten wynik zaswiadcza - jestesmy do-
$wiadczonym i wiarygodnym partnerem.



STANOWISKA POMIAROWE

stanowiska z kanatem przegladowym i podnosnikami
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Rys. Dopuszczalne odchytki stanowiska pomiarowego wg Beissbarth

STANOWISKO NA KANALE PRZEGLADOWYM

Elementy stanowiska nalezy rozmiesci¢ symetrycznie wzgledem osi
kanatu przegladowego. Zagtebienia do osadzenia obrotnic i ptyt roz-
preznych o gtebokosci 50 mm powinny byc¢ zabezpieczone ocynkowa-
nymi ramami z katownika.

pozioma ptaska

owierzchnia
e 2 dtugosci 40 cm

Obrotnice przesuwane s poprzecznie, aby ustawi¢ je centralnie pod
kotem wjezdzajacego pojazdu. Talerz obrotnic wraz z czescig posadzki
przed obrotnica o dtugosci 40 cm tworzy ptaska pozioma powierzch-
nie. Pomiedzy talerzem a obrzezem zagtebienia umieszcza sie gumowy
element wyréwnujacy.

Ptyty rozprezne do uwalniania naprezen két osi tylnej sg osadzane
w zagtebieniu. Ze wgledéw ekonomicznych warto zastosowac ptyte
o dtugosci 1 m oraz ptyty wypetniajace. Dostosowanie potozenia uzy-
skuje sie zmieniajac kolejnos¢ elementéw. Dla pojazdéw krétkich lub
dtugich ptyte przesuwamy w skrajne potozenie i przektadamy wypet-
nienie na przeciwna strone.

I =R TNER )

www.werther.pl

WYMAGANIA OGOLNE

Wymagania odnosnie stanowiska pomiarowego podane sg ponizej.
Dopuszczalne sg nastepujace réznice poziomow:

Pomiedzy strong lewg i prawa 1mm
Pomiedzy przodem i tytem 2mm
Po przekatnej przod lewo - tyt prawo 2mm
Po przekatnej przod prawo - tyt lewo 2mm

Powierzchnia stanowiska powinna byc¢ réwna i ptaska tak aby umozliwi¢ wy-
konanie kompensacji bicia obreczy kot metodg przetoczenia do tytu na odle-
gtos¢ do 0,4 m. Obrotnice i ptyty rozprezne powinny by¢ umieszczone w za-
gtebieniu na poziomie stanowiska pomiarowego. W przypadku wykonywania
jedynie pomiaréw (bez regulacji) tylne ptyty nie sa wymagane.
Gdy podane wyzej wymagania zostang spetnione - to istnieje 100% pewnosc,
ze urzadzenie wskaze prawdziwe wyniki.
Odchyiki i btedy stanowiska pomiarowego nalezy korygowac:
- wprzypadku podnosnika czterokolumnowego lub nozycowego -
przez okresowe poziomowanie
- wprzypadku stanowiska z kanatem przeglagdowym - przez podtozenie
pod obrotnice i ptyty rozprezne podktadek z tasmy gumowej
0 wymaganej grubosci.

STANOWISKO PLASKIE

Stanowiska ptaskie moga zostac¢ dostosowane do regulacji geometrii kot
przezzastosowanie podjazdéw. Podjazdy posiadaja ptaszczyzne pozioma
do przetaczania pojazdu. Zalecamy zestawy czterech podjazdéw i czte-
rech obrotnic. Elementy s3 przenosne i uktadane na stanowisku w przy-
padku wykonywania pomiaréw. Podjazdy mozna stosowac zaréwno
na stanowiskach z kanatem przegladowym jak i ptaskich podnosnikach.

| o—

Zestaw obrotnica - ptyta podjazdowa posiada obnizong do 40 mm wysokos$¢.
Do spodniej czesci zamocowano trwale warstwe gumy przeciwposlizgowe;j.
Powierzchnia, na ktoérej stawiane sa ptyty nie moze by¢ pofalowana i uszko-
dzona. Warunek ptaskosci i poziomu musi zostac spetniony.

NOZYCOWY PODNOSNIK DIAGNOSTYCZNY

Stanowisko z podnosnikiem diagnostycznym obejmuje ruchome pomosty
z zagtebieniami na obrotnice i ptytami rozpreznymi wraz z mechanizmem ich
blokowania. Podnosnik diagnostyczny powinien posiada¢ mechaniczne blo-
kady do prezycyjnego ustalania potozenia pomostow.

Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



MUNSTER 9002 3D LIFT &%@ ( €

przyrzad do pomiaru i regulacji geometrii kot do badari samochodéw osobowych
i dostawczych

B Precyzyjne przetwarzanie obrazu
m Technologia TRUTH 3D
® Pomiar w 4 minuty

- zasada pomiaru oparta o przetwarzanie obrazu 3D

- wysoka doktadno$¢ i powtarzalnos$é wynikéw

- regulowana wysoko$¢ kamer

- dostosowany do pracy z podno$nikiem czterokolumnowym
lub nozycowym

- wygodny do instalacji na stanowisku z kanatem przegladowym
z mozliwos$cig unoszenia kamer na wysokos¢ bezkolizyjng

- czas pomiaru ok. 4 minuty - zatozenie uchytéw két z tarczami,
kompensacja przez przetoczenie i skrety kot

- fatwa obstuga - program zostat utworzony przy stosowaniu
regut OneTouch (TM)

- zdalne sterowanie przy pomocy bezprzewodowego pilota

- ciagty pomiar wszystkich katéw poziomych i pionowych,
a ponadto rozstawu osi i rozstawu kot

- przejrzysta grafika tréjwymiarowa utatwiajaca prowadzenie
regulacji

- inteligentne pulsacyjne promienniki IR automatycznie
dostowujace nateznie o$wietlenia w podczerwieni do aktualnych
pozycji tarcz refleksyjnych

- ostony AntyDust zabezpieczajgce kamery i promienniki
przed zakurzeniem i warunkami warsztatowymi

- odporna powtoka rekleksyjna tarcz pozycjonujacych

- kompaktowa konstrukcja oszczedzajaca powierzchnie
warsztatowg

DANE TECHNICZNE

Odlegtos¢ kamery od obrotnicy - 1600-4500 mm

Funkcja kompensaciji bicia obreczy két przy przetoczeniu pojazdu
Funkcja kompensacji bicia obreczy két przy uniesieniu pojazdu
Funkcja pomiaru krzywej zhieznosci (opcja)

Funkcja kompensacji btedéw stanowiska pomiarowego

Funkcja regulacji katéw przy zwolnionych kotach

Rozstaw kot pojazdu — 1050-1900 mm

(CERTYFIKAT)

Certyfikat ITS nr Z/15/089/15

ZAKRESY POMIAROWE | DOKLADNOSCI Rozstaw osi pojazdu — 1500-4900 mm
Zbiezno$é catkowita +2' +50° Zasilanie:

Zbieznosé potowkowa +2' +95° c Napi’ecie zasilania: 230 V, 50 Hz
Pochylenie kota +2' 122° > (RS REeg, e 7 U

Pochylenie osi zwrotnicy +2' +22° Wymiary i masa:

Wyprzedzenie osi zwrotnicy 12 118° ’ Kqurr,ma [ SPELTE SD e S22

+ Zespot kamer: 2580 x 160 x 140 mm

Przesuniecie kota 12’ +9° - Masa catkowita: 170 kg

Odchylenie osi jazdy 12 +9°

Réznica skretu kot przy 20° +2' 150°

Skret kota +30° +50°

Sladowos¢ kot +2 mm +100 mm

Nieréwnolegtos$¢ osi 2 mm +100 mm

SPECYFIKACJA DOSTAWY

+ uchwyty két 13-24" « monitor 23" « drukarka laserowa mono * kolumna 2750 mm
z wciggarka elektryczng « obrotnice - 2 szt. « blokada hamulca * blokada kierownicy

* wersja oprogramowania i wyposazenia: profesjonalna i
WYPOSAZENIE OPCJONALNE:
1 rama krzywej zbieznosci AUDI 4 podjazdy do obrotnic i ptyt rozpreznych o
1 pochytomierz elektroniczny z pryzmami 4 uchwyty k6t magnetyczne D
do samochoddéw Mercedes 1 dodatkowy monitor 52" o
2 plyty rozprezne do kot tylnej osi 1 dodatkowy monitor 23"

LAT
GWARANC)Rag) umowa

bezptatna AKTUAUZACJA erwisowa 1

BAZY DANYCH L
SERWIS l O ez 5 (), PoswiabCzENIA
WERTHER fabryczny producenta lat I \Jat 1 przewonnicTwa o0 | .

[

Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



9002 3D LIFT

stanowisko z podnosnikiem nozycowym www.werther.pl

ZALETY

- profesjonalny wyglad

- wygodnapraca

- oszczednos$¢ miejsca

- brak przeszkéd optycznych

WERSJE WYKONANIA

H MUNSTER 9002 3D LIFT -
wersja kompaktowa urzadzenia
pomiarowego zakotwiona
do podtoza

H MUNSTER 9002 3D MOTION -
kompaktowa wersja
mobilna / wielostanowiskowa

BH MUNSTER 9004 3D LIFT -
wersja czterokamerowa

B podnosnik w wersji
naposadzkowej (fot.)

B podnosnik w wersji zagtebionej

Stanowisko daje wrazenie profesjonalnosci i nowoczesnosci. WYMAGANIA DLA STANOWISKA
Zapewnia dobrg widoczno$¢ i dostep do elementéw o dtugosc platform podnosnika

regulowanych. 4,3 m - dla matych i srednich samochodéw osobowych

Podno$nik nozycowy moze by¢ zainstalowany: 48m - Sf%kaChQ(!Y °S°b°r:”‘ijf s'rednti)e dosLa_V\Gcze A
~ wwersji naposadzkowej - wéwczas do minimum 5,3m - wiekszo$¢ samochodéw osobowych i dostawczyc

ogranicza sie zakres robét budowlanych 5,5m - wszystkie samochody osobowe i dostawcze
- wwersji zagtebionej - wéwczas po Zioiéniu podnosnika e doktadne poziomowanie podnosnika przynajmniej na dwéch wysokosciach:

. . h . < pomiarowej i regulacyjnej
otrzymujemy ptaska powierzchnie, pozbawion przeszkdd e odlegtos¢ obrotnicy od kamery urzadzenia 1,6-4,5 m, optymalnie 2,5 m

Stanowisko z zabudowa naposadzkowa jest dtuzsze o podjazy, e wolna przestrzen w miejscu zainstalowania urzadzenia z mozliwoscia pio-
cow zaleznoéci od modelu podnognika moze wynosié nowego przemieszczania belki z kamerami o dtugosci 2,58 mm
od 1.0 do 2.0 metréw e szerokos$c¢ stanowiska nie mniejsza niz 3,4 m

e promienie stoneczne ani odbtyski nie powinny padac na tarcze refleksyjne
ani w obiektywy

DOBOR PODNOSNIKA TECHNOLOGIA POMIAROW i REGULACJI

Istotne parametry: e kontrolaluzéw zawieszenia oraz ci$nienia w ogumieniu
- wersja wykonania e kompensacja bicia obreczy két przez przetoczenie lub po uniesieniu osi két;
- dlugosé pomostéw kompensacja przez przetoczenie jest szybsza a pomiar doktadniejszy.

- jako$¢ wykonania i sztywnos¢ . . S - -
J y y Kompensacja odbywa sie na niskiej wysokosci lub przy catkowicie opuszczo-

Prosze preferowac wersje AT oraz ATLT, nympodnoéniku . )
posiadajace specjalistyczne zespoty N * pomiar geometrii ze skrecaniem két
do prowadzenia pomiaréw: C y e uniesienie pojazdu i wykonanie regulacji
—  zagtebienia pod obrotnice e opuszczenie pojazdu - wykonanie pomiaru kontrolnego
gie p e jazdaproébna
- plyty rozprezne z blokada. AT

Wersja LT lub dodatkowy

~
dzwignik osi umozliwi wykonanie \®
kompensacji bicia obreczy kot,

gdy na podnosnik wjedzie
bardzo dtugi samochdd, . % LT_ 7
ktérego nie uda sie przetoczyc. e [j

Wersje N oraz LT mozna dostosowac
do pomiaréw geometrii i doposazy¢

w naktadane na pomosty S ATLT U @

podjazdy i obrotnice. t { 7

2,58
4

Dobierajac dtugos¢ podnosnika nalezy brac pod uwage fakt,

ze potrzebna jest pewna dtugos¢ do przetaczania samochodu, 0.6

obrotnice s3 nieco cofniete wzgledem przodu podnosnika, 1,6... 4,5 (opt 2,5) 4,2 (wymiar przykiadowy) 1.8

ruch samochodu moze ograniczac klapa zabezpieczajaca.

Waznym parametrem jest sztywnos$¢ podnosnika, brak odksztatcen Rys. Schemat stanowiska pomiarowego z podnosnikiem nozycowym
pomostéw i brak osiadania w przypadku wjazdu ciezkich samochodéw 1-$ciana, 2 - Munster 9002 3D Lift, 3 - obrotnica, 4 - pomost podnosnika

nozycowego, 5 - ptyty rozprezne, 6 - podjazd (wersja naposadzkowa)

- W E n T H E n I Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



9002 3D LIFT

stanowisko z podnos$nikiem czterokolumnowym www.werther.pl

ZALETY

- dobre oswietlenie

- wygodnapraca

- minimalny zakres prac budowlanych

- stosunkowo tatwe utworzenie
dobrego stanowiska

WERSJE WYKONANIA

B MUNSTER 9002 3D LIFT -
wersja kompaktowa urzadzenia
pomiarowego zakotwiona
do podtoza

H MUNSTER 9002 3D MOTION -
kompaktowa wersja
mobilna / wielostanowiskowa

Stanowisko jest wygodne i wymaga minimalnego zakresu prac WYMAGANIA DLA STANOWISKA

budowlanych. Stosunkowo niskim kosztem i uzyskuje sie pozio- o dtugosé platform podnosnika

me podparcie samochodu na wielu wysokosciach. Przygotowanie 4,3m - dla matych i srednich samochodéw osobowych
stanowiska nie wymaga skrupulatnego nadzoru inwestorskiego. 4,8 m - samochody osobowe + $rednie dostawcze
Stanowisko daje dobrg widocznos$¢ i tatwy dostep do elementéw 5,3 m - wigkszos¢ samochodéw osobowych i dostawczych

5,5m - wszystkie samochody osobowe i dostawcze

regulowanych.
e przeswit pomiedzy kolumnami > 2,75 m, do obstugi samochodéw dostaw-

DOBOR PODNOSNIKA czych zaleca sie przeswit > 2,9 m; kolumny moga zastaniac tarcze refleksyjne
e doktadne poziomowanie podnosnika przy osadzania na blokadach mecha-
Istotne parametry: nicznych
- wersja wykonania e odlegtos¢ obrotnicy od kamery urzadzenia 1,6-4,5 m, optymalnie 2,5 m

wolna przestrzen w miejscu zainstalowania urzadzenia z mozliwoscia pio-
nowego przemieszczania belki z kamerami o dtugosci 2,58 mm

e szerokos¢ stanowiska nie mniejszaniz 3,4 m
promienie stoneczne ani odbtyski nie powinny padac na tarcze refleksyjne
ani w obiektywy

- dtugosé pomostow
- jako$¢ wykonania i sztywnosé

Prosze preferowac wersje AT
oraz ATLT, posiadajace P
specjalistyczne zespoty N TECHNOLOGIA POMIAROW i REGULACJI
do prowadzenia pomiarow: . ' e kontrola luzéw zawieszenia oraz cisnienia w ogumieniu
-~ zagteblenia pod obrotnice ompensaca przes prsctocsente st soabssa a pomiar doktadmieiory
- plyty rozprezne z blokada. ’

AT e pomiar geometrii ze skrecaniem kot
Wersja LT lub dodatkowy . . , e uniesienie pojazdu i wykonanie regulacji
T A . e opuszczenie pojazdu - wykonanie pomiaru kontrolnego
dzwignik osi umozliwi wykonanie e jazdaprébna
kompensacji bicia obreczy két,
gdy na podnosnik wjedzie
. . 4,8 (wym. przykiadowy)
bardzo dtugi samochéd, = LT @
ktorego nie uda sie przetoczyc. : hd ! / ] —
Wersje N oraz LT mozna 7% @ @ @ %I @

dostosowac do pomiaréw | @' / /
geometrii i doposazy¢ W ATLT

&7

w naktadane na pomosty L ‘
podjazdy i obrotnice.

34

Dobierajac dtugos¢ podnosnika nalezy bra¢ pod uwage fakt, . Ea l:“:\

Ze potrzebna jest pewna dtugos¢ do przetaczania samochodu, _ﬁ: El

2,58
min 2,75

obrotnice sg nieco cofniete wzgledem przodu podnosnika,
ruch samochodu moze ograniczac klapa zabezpieczajaca.

(-

1,6 .. 4,5 [opt. 2.5) 4,1 1.2

Waznym parametrem jest sztywnos¢ podnosnika, 8.3
brak odksztatcen pomostow i brak osiadania w przypadku

. U ) Rys. Schemat stanowiska pomiarowego z podnosnikiem czterokolumnowym
wijazdu ciezkich samochodéw 1 - Munster 9002 3D Lift, 2 - obrotnica, 3 - pomost podnosnika czterokolumnowego,
4 - ptyty rozprezne, 5 - podjazd

- W E n I H E n I Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



I =R THER

9002 3D MOTION / LIFT

stanowisko z kanatem przegladowym

Stanowisko wyroéznia stabilnos¢ powierzchni pomiarowej oraz brak odksztat-
cen bez wzgledu na ciezar badanego pojazdu. Stanowisko jest bezobstugowe.
Belka kamer jest obniZana na czas pomiaru do wysokosci ok. 1,2 m. W pozo-
statym czasie belka powinna by¢ uniesiona - aby zabezpieczy¢ kamery przed
przypadkowym uderzeniem.

Przy adaptacji istniejacego pomieszczenia z kanatem przegladowym
koniecznie nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace czynniki:

czy posadzka jest ciggta i nie posiada wykruszen i uskokéw

czy posadzka nie jest pofalowana

jakie wystepuja réznice poziomdéw w miejscach najazdu kotami samochodu

Gdy wystepuja problemy z widoczno$cig monitora urzadzenia istnieje moz-
liwos¢ doposazenia w drugi monitor zamocowany w dolnej czesSci szafki lub
na Scianie kanatu przegladowego

STANOWISKA z ZAGLEBIENIAMI
OBROTNIC i PLYT ROZPREZNYCH

Zagtebienia nalezy wykonac przez wbetonowanie
stalowych, ocynkowanych ram posiadajacych
kotwy ustalajace. Powierzchnie gérne ram powinny
zostac¢ ustawione w jednym poziomie, dna zagtebien

www.werther.pl

ZALETY

stabilne podtoze

brak okresowego poziomowania
minimalnailos¢ urzadzen
wymagajacych konserwacji

WERSJE WYKONANIA

B MUNSTER 9002 3D LIFT -
wersja kompaktowa urzadzenia
pomiarowego zakotwiona
do podtoza

MUNSTER 9002 3D MOTION -
kompaktowa wersja
mobilna / wielostanowiskowa

stanowisko z zagtebieniami
naobrotnice i ptyty rozprezne

stanowisko ptaskie z zestawem
4 obrotnici 4 podjazdow

WYMAGANIA DLA STANOWISKA

stanowisko ptaskie i poziome

odlegtos¢ obrotnicy od kamery urzadzenia 1,6-4,5 m,
optymalnie 2,5m

wolna przestrzen w miejscu zainstalowania urzadzenia
z mozliwoscig pionowego przemieszczania belki

z kamerami o dtugosci 2,58 mm

ptaska réwna powierzchnia przy stosowaniu

wersji wielostanowiskowej MOTION

szerokos¢ stanowiska nie mniejszaniz 3,4 m
promienie stoneczne ani odbtyski nie powinny pada¢
na tarcze refleksyjne ani w obiektywy

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

dodatkowy monitor

4 ptyty podjazdowe MO5 (do stanowiska ptaskiego)
2 obrotnice M03S (do stanowiska ptaskiego)

2 ptyty rozprezne (do stanowiska zagtebionego)

Rys. Ptytapodjazdowa M05
oraz obrotnica z wypetnieniem M03S

wykonac ze szczegdlng starannoscia.
Najlepsze wyniki uzyskamy stosujac elementy

zaprojektowane fabrycznie

STANOWISKA PLASKIE

Stanowiska uniwersalne, okresowo wykorzystywane
do pomiaru i regulacji geometrii kot. Niezbednym
wyposazeniem jest zestaw 4 obrotnic i 4 podjazdow
posiadajacych powierzchnie ptaska do przetaczania

samochodu. Obrotnice dajg doskonate warunki

do catkowitego usuniecia naprezen zawieszen

w czasie pomiaru i regulacji. Ptyty podjazdéw

O 00006 0000 6]
=

powinny posiada¢ gumowe podktady o wysokiej

przyczepnosci do podtoza. Korzystne jest stosowanie
obrotnici ptyt o jak najnizszej wysokosci

Rys. Schemat stanowiska pomiarowego na kanale przegladowym
1 - Munster 9002 3D Lift, 2 - kanat przegladowy, 3 - odbojnik, 4 - obrotnica pomost,
5 - rama zabezpieczajaca obrzeze, 6 - ptyta wypetniajaca, 7 - ptyta rozprezna,

8 - rama zabezpieczajaca obrzeze, 9 - schody

Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



9002 3D PIT

stanowisko z kanatem przegladowym www.werther.pl

ZALETY

- stabilne podtoze
- brak okresowego poziomowania
- oszczednos$¢ miejsca

WERSJE WYKONANIA

B szafka LIFT lub szafka PROF

B stanowisko z zagtebieniami
na obrotnice i ptyty rozprezne

B stanowisko ptaskie z zestawem
4 obrotnic i 4 podjazdow

WYMAGANIA DLA STANOWISKA

e stanowisko ptaskie i poziome

e odlegtos¢ obrotnicy od kamery
urzadzenia 1,6-4,5 m,
optymalnie 2,5m

e szerokosc stanowiska
nie mniejsza niz 3,4 m

e promienie stoneczne
ani odbtyski nie powinny padac¢
na tarcze refleksyjne
ani w obiektywy

Stanowisko wyréznia stabilnos¢ powierzchni pomiarowej oraz brak odksztatcen bez wzgledu na cie-
zar badanego pojazdu. Stanowisko jest bezobstugowe. Belka kamer jest instalowana na wysokosci

0d 0,8do 1,6 m. Typowa wysokos¢ to 1,2 m. WYPOSAZENIE OPCJONALNE
Przy adaptacji istniejacego pomieszczenia z kanatem przegladowym koniecznie nalezy zwrocic¢ o dodatkowy monitor
uwage na nastepujace czynniki: e 4 ptyty podjazdowe MO5

- czy posadzka jest ciagta i nie posiada wykruszen i uskokéw (do stanowiska ptaskiego)

- czy posadzka nie jest pofalowana e 2 obrotnice MO3S

- jakie wystepuja réznice pozioméw w miejscach najazdu kotami samochodu (do stanowiska ptaskiego)

e 2 ptytyrozprezne

Gdy wystepuja problemy z widocznosciag monitora urzadzenia istnieje mozliwo$¢ doposazenia (do stanowiska zagtebionego)

w drugi monitor zamocowany w dolnej czesci stupa lub na $cianie kanatu przegladowego,

STANOWISKAZZAGLEBIENIAMI |:||
OBROTNIC i PLYT ROZPREZNYCH -_
Zagtebienia nalezy wykonaé przez wbetonowanie
stalowych, ocynkowanych ram posiadajacych

0,74

kotwy ustalajace. Powierzchnie gérne ram powinny

zostac ustawione w jednym poziomie, dna zagtebien

wykonac ze szczegblna starannoscia. Rys. Ptyta podjazdowa MO5

Najlepsze wyniki uzyskamy stosujac elementy oraz obrotnica z wypetnieniem
MO3S (opcja dla stanowisk ptaskich) Rys. Wymiary zestawu MUNSTER 3D PIT, szafka LIFT

0.52

zaprojektowane fabrycznie

STANOWISKA PLASKIE @®® @ @ @ @ @

0.34
Stanowiska uniwersalne, okresowo wykorzystywane 0.2

do pomiaru i regulacji geometrii kot. Niezbednym j/
wyposazeniem jest zestaw 4 obrotnic i 4 podjazdow
posiadajacych powierzchnie ptaska do przetaczania Q Dm

samochodu. Obrotnice daja doskonate warunki H @ —

026 ||

2,58

3.4

do catkowitego usuniecia naprezen zawieszen

w czasie pomiaru i regulacji. Ptyty podjazdow

0,52|

powinny posiada¢ gumowe podktady o wysokiej

przyczepnosci do podtoza. Korzystne jest stosowanie 16 .. 4.5 (opt. 2.5) 1.95 1.68

obrotnici ptyt o jak najnizszej wysokosci 8.8 (wymiar przykiadowy)

Rys. Schemat stanowiska pomiarowego na kanale przegladowym
1-szafka LIFT, 2 - Munster 9002 3D PIT, 3 - dodatkowy monitor, 4 - kanat przegladowy,
5 - odbojnik, 6 - obrotnica, 7 - rama zabezpieczajaca obrzeze, 8 - ptyta wypetniajaca,
9 - ptytarozprezna, 10 - rama zabezpieczajaca obrzeze, 11 - schody

- W E n T H E n I Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



MUNSTER 9002 3D WALL

stanowisko z kanatem przegladowym www.werther.pl

ZALETY

- stabilne podtoze
- brak okresowego poziomowania
- oszczednos$¢ miejsca

WERSJE WYKONANIA

W szafkaLIFT lub szafka PROF

B stanowisko z zagtebieniami
na obrotnice i ptyty rozprezne

B stanowisko ptaskie z zestawem
4 obrotnici4 podjazdéw

WYMAGANIA DLA STANOWISKA

e stanowisko ptaskie i poziome

e odlegto$c obrotnicy od kamery urza-
dzenia 1,6-4,5 m, optymalnie 2,5 m

e szerokosc¢ stanowiska
nie mniejszaniz 3,4m

e promienie stoneczne ani odbtyski
nie powinny padac na tarcze
refleksyjne ani w obiektywy

Stanowisko wyrdznia stabilnos$¢ powierzchni pomiarowej oraz brak odksztatcen bez wzgledu na cie- WYPOSAZENIE OPCJONALNE
zar badanego pojazdu. Stanowisko jest bezobstugowe. Belka kamer jest mocowana bezposrednio e dodatkowy monitor

do $ciany na wysokosci od 0,8 do 1,6 m. Typowa wysokos$¢to 1,2 m. e 4 ptyty podjazdowe M05

Przy adaptacji istniejgcego pomieszczenia z kanatem przegladowym koniecznie nalezy zwrocic (do stanowiska ptaskiego)

e 2 obrotnice MO3S
(do stanowiska ptaskiego)
e 2ptytyrozprezne
(do stanowiska zagtebionego)

uwage na nastepujace czynniki:
- czy posadzka jest ciagta i nie posiada wykruszen i uskokéw
- czy posadzka nie jest pofalowana
- jakie wystepuja réznice pozioméw w miejscach najazdu kotami samochodu

Gdy wystepuja problemy z widocznoscia monitora urzadzenia istnieje mozliwos¢ doposazenia
w drugi monitor zamocowany w dolnej czesci stupa lub na $cianie kanatu przegladowego,

STANOWISKA z ZAGLEBIENIAMI
OBROTNICiPLYT ROZPREzNYCH
Zagtebienia nalezy wykonac¢ przez wbetonowanie

stalowych, ocynkowanych ram posiadajacych

kotwy ustalajace. Powierzchnie gérne ram powinny
Rys. Wymiary zestawu MUNSTER 3D WALL,

zostac¢ ustawione w jednym poziomie, dna zagtebien
Rys. Zestaw do zabudowy w posadzce szafka PROF

wykonac ze szczegdlng starannoscia.

Najlepsze wyniki uzyskamy stosujgc elementy

zaprojektowane fabrycznie @ @ @ @ @@ Q
03

STANOWISKA PLASKIE
Stanowiska uniwersalne, okresowo wykorzystywane
do pomiaru i regulacji geometrii kot. Niezbednym @\

wyposazeniem jest zestaw 4 obrotnic i 4 podjazdéw ™ 8 - - - - - - B <
posiadajacych powierzchnie ptaska do przetaczania

samochodu. Obrotnice daja doskonate warunki ] EE @] |

do catkowitego usuniecia naprezen zawieszen [ 1.6 ... 4,5 [opt. 2.5) _|2.53 [odl. miedzyosiowa) | 1.0

w czasie pomiaru i regulacji. Ptyty podjazdéw q [

powinny posiada¢ gumowe podktady o wysokiej

przyczepnosci do podtoza. Korzystne jest stosowanie

obrotnici ptyt o jak najnizszej wysokosci

8.6 - wymiar przyktadowy

Rys. Schemat stanowiska pomiarowego na kanale przegladowym
1 - szafka PROF, 2 - Munster 9002 3D WALL, 3 - dodatkowy monitor, 4 - kanat przegladowy,
5 - obrotnica, 6 - ptyta podjazdowa, 7 - schody

- W E n T H E n I Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



MUNSTER 9002 3D

DRIV E stanowisko przejazdowe www.werther.pl

ZALETY

- dostosowane
do stanowisk przelotowych
- wolna powierzchnia
przed samochodem

WERSJE WYKONANIA

B stanowisko z zagtebieniami
na obrotnice i ptyty rozprezne

B stanowisko ptaskie z zestawem
4 obrotnici 4 podjazdow

WYMAGANIA DLA STANOWISKA

e stanowisko ptaskie i poziome

e odlegtos¢ obrotnicy od kamery
urzadzenia 1,6-4,5m,
optymalnie 2,5m

e szerokosc¢ stanowiska
nie mniejszaniz 3,4 m

e promienie stoneczne ani odbtyski
nie powinny padac na tarcze
refleksyjne ani w obiektywy

WYPOSAZENIE OPCJONALNE
e dodatkowy monitor

Kamery pomiarowe i promienniki podczerwieni rozmieszczone w kolumnach ustawionych po obu e 4 ptyty podjazdowe M05
stronach stanowiska pomiarowego. Urzadzenie umozliwia utworzenie stanowiska przelotowego, (do stanowiska ptaskiego)
potokowego, gdzie ruch samochodéw odbywa sie w jedna strone. e 2 obrotnice M03S

(do stanowiska ptaskiego)
Kolumny mozna ustawié przy bramie wyjazdowej. Réwniez, w przypadkach gdy bezposrednio przed e 2plytyrozprezne
stanowiskiem pomiarowym znajduja sie przeszkody lub niemozliwe jest zamocowanie konstrukcji - (do stanowiska zagtebionego)
moga byc¢ zastosowane kolumny Munster 9002 3D DRIVE. e 2plytyrozprezne
Inwestor powinien doktadnie przygotowac stanowisko pomiarowe. (do stanowiska zagtebionego)

STANOWISKA z ZAGLEBIENIAMI
OBROTNICi PLYT ROZPRFJNYCH
Zagtebienia nalezy wykonaé przez wbetonowanie

1.55

stalowych, ocynkowanych ram posiadajacych

I | J |

kotwy ustalajace. Powierzchnie gérne ram powinny | 26 \

zostac ustawione w jednym poziomie, dna zagtebien

. . . Rys. Podjazd do stanowiska ptaskiego Rys. Wymiary zestawu MUNSTER 3D DRIVE
wykonac ze szczegdlng starannoscia.

Najlepsze wyniki uzyskamy stosujac elementy

zaprojektowane fabrycznie /@) @ @ @ @ @ @ @

_th
STANOWISKA PLASKIE / @ ’%%%’/
Stanowiska uniwersalne, okresowo wykorzystywane o 7
do pomiaru i regulacji geometrii kot. Niezbednym o m - - - - - -
wyposazeniem jest zestaw 4 obrotnic i 4 podjazdow i
posiadajacych powierzchnie ptaska do przetaczania 034
samochodu. Obrotnice dajg doskonate warunki o[ 4. 45(0pt.25) 195 168 |

do catkowitego usuniecia naprezen zawieszen
w czasie pomiaru i regulacji. Ptyty podjazdow

powinny posiada¢ gumowe podktady o wysokiej

przyczepnosci do podtoza. Korzystne jest stosowanie

obrotniciptyt o jak najnizszej wysokosci
Rys. Schemat stanowiska pomiarowego przejazdowego
1 - szafka PROF, 2 - Munster 9002 3D DRIVE, 3 - kanat przegladowy, 4 - obrotnica,
5 - rama chroniaca obrzeze, 6 - ptyta wypetniajaca, 7 - ptytarozprezna,
8 - rama chronigca obrzeze, 9 - schody

- W E n T H E n I Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



MUNSTER 9004 3D FALC

przyrzad do pomiaru i regulacji geometrii kot

vre) € €

U
CERTIFIED

do badan samochodow osobowych
i dostawczych

ZAKRESY POMIAROWE | DOKLADNOSCI

Zbiezno$¢ catkowita +1 +50°
Zbieznos¢ potéwkowa 1 +25°
Pochylenie kota +1’ +22°
Pochylenie osi zwrotnicy 1 +22°
Wyprzedzenie osi zwrotnicy £ +18°
Przesuniecie kota 1’ +9°
Odchylenie osi jazdy 1 +9°
Roznica skretu kot przy 20° £ +50°
Skret kota +10° +50°
Sladowos¢ kot +1mm +100 mm
Nierédwnolegtos¢ osi 1 mm +100 mm

OPCJE WYKONANIA:

wersja z szafkg PROF - 9004 3D PROF
wersja mobilna 9004 3D MOTION
wersja zawieszona 9004 3D WALL

SPECYFIKACJA DOSTAWY

+ uchwyty k6t 13-24" - monitor 23" « drukarka laserowa * kolumna 2700 mm
z wciggarka elektryczng - obrotnice - 2 szt. « blokada hamulca « blokada kierownicy
* wersja oprogramowania i wyposazenia: profesjonalna

WYPOSAZENIE OPCJONALNE:

1 rama krzywej zbieznosci AUDI

1 pochytomierz elektroniczny z pryzmami
do samochodéw Mercedes

2 plyty rozprezne do két tylnej osi

4 uchwyty k6t magnetyczne
1 dodatkowy monitor 52"
1 dodatkowy monitor 23"

GWARANC)
bezptatna AKTUALIZACJA s

l 0 BAZY DANYCH przez

lat

WERTHER fabryczny producenta

4 podjazdy do obrotnic i ptyt rozpreznych

erwisowa

5021 DOSWIADCZENIA
f | PRZEWODNICTWA

W SYSYTEMACH DIAGNOSTYCZNYCH

B 4 niezalezne tory wizyjne
B precyzjai stabilno$¢ odczytow
B szybkieiinteligentne kamery

4 niezalezne tory wizyjne do oddzielnej analizy ustawienia
kazdego kota

automatyczne zawezanie pola widzenia kamer do obszaru
zawierajgcego markery tarcz, co przyspiesza pomiar

oraz zwieksza doktadno$¢ pozycjonowania kot w przestrzeni
regulowana wysoko$¢ kamer

uniwersalne zastosowanie do pracy z podnos$nikiem
czterokolumnowym, nozycowym oraz na stanowisku z kanatem
przegladowym o dowolnych rozmiarach

mozliwo$¢ parkowania kamer na wysokosci bezkolizyjnej

czas pomiaru ok. 4 minuty - zatozenie uchytéw két z tarczami,
kompensacja przez przetoczenie i skrety kot

tatwa obstuga - program zostat utworzony przy stosowaniu
regut OneTouch (TM)

zdalne sterowanie przy pomocy bezprzewodowego pilota

ciagty pomiar wszystkich katéw poziomych i pionowych,

a ponadto rozstawu osi i rozstawu kot

przejrzysta grafika tréjwymiarowa utatwiajaca prowadzenie
regulacji

inteligentne pulsacyjne promienniki IR samoczynnie dostowujace
nateznie o$wietlenia w podczerwieni do aktualnych pozycji tarcz
refleksyjnych

ostony AntyDust zabezpieczajgce kamery i promienniki

przed zakurzeniem i warunkami warsztatowymi

odporna powtoka rekleksyjna tarcz pozycjonujacych - kompaktowa
konstrukcja oszczedzajaca powierzchnie warsztatowa

DANE TECHNICZNE

Odlegtos¢ kamery od obrotnicy - 1600-4500 mm

Funkcja kompensacji bicia obreczy kot przy przetoczeniu pojazdu
Funkcja kompensaciji bicia obreczy kot przy uniesieniu pojazdu
Funkcja pomiaru krzywej zbieznosci (opcja)

Funkcja kompensacji btedéw stanowiska pomiarowego

Funkcja regulacji katéw przy zwolnionych kotach

Rozstaw kot pojazdu — 1050-1900 mm

Rozstaw osi pojazdu — 1400-5100 mm

Srednica obreczy két — 13" do 24"

Zasilanie:
+ Napiecie zasilania: 230 V, 50 Hz
+ Pobér mocy, max: 750 W
Wymiary i masa:
+ Kolumna i szafka: 520 x 520 x 2750 mm
+ Zespot kamer: 2760 x 160 x 140 mm
+ Masa catkowita: 170 kg

2,75

LAT

umowa

Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych



stanowisko nascienne z podnos$nikiem

\‘ ZALETY

W budowie stanowiska wykorzystano dwa moduty dwukamerowe
9004 zainstalowane na statej wysokosci 2,6 ... 2,8, co umozliwia
wspotprace z podnosnikiem samochodowym i wykonanie pomiaréw
w catym zakresie wysokosci podnosnika. Kazda kamera jest przypo-
rzadkowana do jednego kota samochodu. Wykorzystano technolo-
gie FALC, szybkich automatycznych toréw wizyjnych z opcjonalng
transmisjg bezprzewodowa i zasilaniem indukcyjnym

DOBOR PODNOSNIKA

Istotne parametry:
- wersja wykonania
- dtugos¢ pomostow
- jako$¢ wykonania i sztywnosé

Prosze preferowac wersje AT

oraz ATLT, posiadajace N

specjalistyczne zespoty

do prowadzenia pomiarow:
- zagtebienia pod obrotnice AT
- plyty rozprezne z blokada. [ I y

Wersja LT lub dodatkowy
dzwignik osi umozliwi wykonanie
kompensacji bicia obreczy kot,

> - LT
gdy na podnosnik wjedzie p )
bardzo dtugi samochad, i

ktérego nie uda sie przetoczyc.

Wersje N oraz LT mozna

dostosowac do pomiaréw D> = ATLT

geometrii i doposazyc¢
w naktadane na pomosty
podjazdy i obrotnice.

Dobierajac dtugos¢ podnosnika nalezy brac pod uwage fakt,
ze potrzebna jest pewna dtugosc¢ do przetaczania samochodu,
obrotnice sa nieco cofniete wzgledem przodu podnosnika,
ruch samochodu moze ograniczac klapa zabezpieczajaca.

Waznym parametrem jest sztywnos¢ podnosnika, brak odksztatcen
pomostéw i brak osiadania w przypadku wjazdu ciezkich samochoddw

I =R TRER |

MUNSTER 9004 3D WALL

www.werther.pl

- instalacja nad ciggami
komunikacyjnymi
lub nad urzadzeniami
i stanowiskami pracy

WERSJE WYKONANIA

B podnosnik nozycowy

B podnosnik czterokolumnowy
W szafka LIFT/PROF
WYMAGANIA DLA STANOWISKA

e dtugosé platform podnosnika

4,3 m - dla matychi $rednich
samochoddéw osobowych
4,8 m - samochody osobowe
+ $rednie dostawcze
5,3m - wiekszo$¢ samochodéw osobowych
i dostawczych
5,5m - wszystkie samochody osobowe
i dostawcze

doktadne poziomowanie podnosnika przynajmniej na dwéch wysokosciach:
pomiarowej i regulacyjnej

odlegtos¢ obrotnicy od kamery urzadzenia w poziomie 2,0-4,5 m, opty-
malnie 2,5m

szerokos¢ stanowiska nie mniejsza niz 3,4 m

promienie stoneczne ani odbtyski nie powinny padac na tarcze refleksyjne
ani w obiektywy

TECHNOLOGIA POMIAROW i REGULACJI

kontrola luzéw zawieszenia oraz ci$nienia w ogumieniu
kompensacja bicia obreczy két przez przetoczenie lub po uniesieniu osi
két; kompensacja przez przetoczenie jest szybsza a pomiar doktadniejszy.

Kompensacja odbywa sie na niskiej wysokosci lub przy catkowicie opuszczo-

nym podnosniku

pomiar geometrii

ze skrecaniem kot
uniesienie pojazdu

i wykonanie regulacji
opuszczenie pojazdu -
wykonanie pomiaru
kontrolnego

jazda prébna

276 -

2,6..28

=

=
276

34

2.5..45

2.5 [wymiar przykiadowy)

Rys. Schemat stanowiska pomiarowego z podnosnikiem nozycowym,; 1 - szafka

PROF, 2 - Munster 9004 3D FALC, 3 - pomost podnosnika, 4 - obrotnica,
5 - ptyty rozprezne, 6 - podjazd
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MUNSTER 9004 3D TRUCK 6 9 c’:-'éRTumED c €

przyrzad do pomiaru i regulacji geometrii kot 2_1 8 m

do badan samochodow ciezarowych,
ciagnikéw siodtowych, naczep
i autobusow

OPIS TECHNICZNY:

- 4 kamery wysokiej rozdzielczosci

- stanowisko przejazdowe

- zasadapomiaru oparta
na przetwarzaniu obrazu 3D

- pomiar wszystkich osi pojazdu

- pomiar wzgledem ramy

- tatwa obstuga - program zostat utworzony
przy stosowaniu regut ONETOUCH (TM)

- sterowanie praca programu przy pomocy
bezprzewodowego pilota

WYPOSAZENIE STANDARD

2-kamerowe kolumny pomiarowe 2 kpl.

zestaw komputerowy DELL monitor 23"

monitor $cienny 52" drukarka laserowa

drukarka i klawiatura Windows 10

zacisk kota 13-25" 4 szt
ZASADA DZIAELANIA oparta jest na przetwarzaniu obrazu wideo z 4 kamer wysokiej tarcza refleksyjna kota 4 szt.
rozdzielczosci. Algorytm komputerowy rozpoznaje potozenie tarcz z markerami w prze- tarcza refleksyjna ramy 1 szt.
strzeni tréjwymiarowej. Tarcze sg sztywnie powigzane za pomoca uchwytéw szybkomo- obrotnica 2 s7t.

cujacych z obreczami kot. blokada kierownicy

METODA 3D pomiaru geometrii kot i ustawienia osi pojazdéw nalezy do najszybszych blokada pedatu hamulca
i najobiektywniejszych metod pomiarowych. Ryzyko uszkodzenia urzadzenia zostato ogra-
niczone przez brak jakichkolwiek elementéow elektronicznych mocowanych do két. Kamery
sg taczone bezposrednio z komputerem za posrednictwem Internetu

TARCZE REFLEKSYJNE zawieraja precyzyjnie nadrukowane markery zabezpieczone
przed dziataniem paliw i olejéw. Obudowa jest odporna na uderzenia
PARAMETRY MIERZONE DANE TECHNICZNE ==
zbiezno$¢ két przednich sumaryczna kamery osi przedniej 1 Mpx, I
i indywidualna, z doktadnoscia 2’ ogniskowa 12 mm
- zbieznos$¢ kot tylnych sumaryczna - kamery ositylnych 5 Mpx,
i indywidualna z doktadnoscia 5’ ogniskowa 16 mm -
- katy pochylenia kot z doktadnoscia 5’ - maksymalnailo$¢ osi pojazdu: 16
- wyprzedzenie i pochylenie osi zwrotnicy - metoda kompensacji bicia
z doktadnoscig 2’ obreczy kot - przez przetoczenie
- nieréwnolegtosc osi kot z doktadnoscig 5’ - odlegtos¢ miedzyosiowa min.2m
- niesladowos¢ z doktadnosciag 2 mm - odlegtos¢ miedzyosiowa max 18 m
- odchylenie osi jazdy od osi symetrii - S$rednicaobreczy két 13-25”
z doktadnoscia 5’ - pomiar wzgledem osi két tylnych
- katy skretu két z doktadnosciag 5 lub wzgledem ramy

- przeswit pomiedzy kolumnami
3000-4500 mm

pilot zdalnego sterowania

Kolumna
| min 200 Kamer
i
Obrotnica
)
a I I
! D- rozstaw kolumn | A - odlegios |
ﬂ [ 3000 2500
3500 2620
| 4000 3010
L A min o 4500 3570
oo |
\iciana bezptatna AKTUAUIZACJA
BAZY DANYCH przez GWARANCJA dO miesiecy WWWw.wer t h er. p I
Iat umowa serwisowa
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MUNSTER 9004 3D HIBRID

przyrzad do pomiaru i regulacji geometrii kot

€ > wwm) C€
2-18 m

“-’l-—:‘

ZASADA DZIAELANIA oparta jest na przetwarzaniu obrazu wideo z 4 kamer wysokiej
rozdzielczosci. Algorytm komputerowy rozpoznaje potozenie tarcz z markerami w prze-
strzeni trojwymiarowej. Tarcze sg sztywnie powigzane za pomoca uchwytow szybkomo-
cujacych z obreczami két.

METODA 3D pomiaru geometrii kot i ustawienia osi pojazdéw nalezy do najszybszych
i najobiektywniejszych metod pomiarowych. Ryzyko uszkodzenia urzadzenia zostato ogra-
niczone przez brak jakichkolwiek elementéw elektronicznych mocowanych do két. Kamery
sa taczone bezposrednio z komputerem za posrednictwem Internetu

TARCZE REFLEKSYJNE zawieraja precyzyjnie nadrukowane markery zabezpieczone
przed dziataniem paliw i olejéw. Obudowa jest odporna na uderzenia

PARAMETRY MIERZONE
zbieznos$¢ kot przednich sumaryczna
iindywidualna, z doktadnoscig 2’

- zbieznos$¢ kot tylnych sumaryczna -
iindywidualna z doktadnoscia 5’

- katy pochylenia két z doktadnoscia 5 -

- wyprzedzenie i pochylenie osi zwrotnicy -

DANE TECHNICZNE

kamery osi przedniej 1 Mpx,
ogniskowa 12 mm

kamery osi tylnych 5 Mpx,
ogniskowa 16 mm

maksymalna ilo$¢ osi pojazdu: 16
metoda kompensacji bicia

z doktadnoscig 2’

- nieréownolegtosc osi kot z doktadnoscia 5

- niesladowos¢ z doktadnoscig 2 mm

- odchylenie osijazdy od osi symetrii
z doktadnoscig 5’

- katy skretu kot z doktadnoscia 5

obreczy két - przez przetoczenie
- odlegto$¢ miedzyosiowa min.2 m
- odlegto$¢ miedzyosiowa max 18 m
- $rednicaobreczy kot 13-25”
- pomiar wzgledem osi két tylnych
lub wzgledem ramy
- przeswit pomiedzy kolumnami

Kolurmna 3000-4500 mm
min 200 Kamer
[
Obrotnica
ol e ——
Amin - odlegfosc |
D- rozstaw kolumn obro!nig
3000 2500
k 3500 2620
4000 3010
A min 4500 3570
N\soo |

bezptatna AKTUAULIZACJA

' 0 BAZY DANYCH przez

GWARANCJA do 6 0 miesiecy

umowa serwisowa

do badan samochodow osobowych,
dostawczych, ciezarowych,
ciagnikéw siodtowych, naczep

i autobusow

OPIS TECHNICZNY:

- 4 kamery wysokiej rozdzielczosci

- stanowisko przejazdowe

- zasadapomiaru oparta
na przetwarzaniu obrazu 3D

- pomiar wszystkich osi pojazdu

- pomiar wzgledem ramy

- tatwa obstuga - program zostat utworzony
przy stosowaniu regut ONETOUCH (TM)

- sterowanie praca programu przy pomocy
bezprzewodowego pilota

WYPOSAZENIE STANDARD

2-kamerowe kolumny pomiarowe 2 kpl.
zestaw komputerowy DELL monitor 23"
monitor $cienny 52" drukarka laserowa
drukarka i klawiatura Windows 10
zacisk kota 13-25" 4 s7t.
tarcza refleksyjna kota 4 szt
tarcza refleksyjna ramy 1 szt.
obrotnica 2 szt.
blokada kierownicy
blokada pedatu hamulca
pilot zdalnego sterowania

g

www.werther.pl
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GEOMETRIA oprzyrzadowanie specjalne

M15 E18
PRZYRZAD SPECJALNY MAGNETYCZNY UCHWYT KOtA
DO MERCEDESA e zaczepy magnetyczne
e pochytomierz elektroniczny e samoczynna kompensacja
e uchwyty specjalne e samoczynne centrowanie
o walizka e tatwy, szybki montaz
i demontaz

e ®
\@) I 3- >

Korona
Mercedes A class, C class, S class, E class (Typ W210i W211),
C class CLA (Type 117), Citan (Type 415, o$ tylna)

MO03

OBROTNICA SPECJALNA
SKP, stalowa, ocynk,
wymiary: 37,5x 37,5x5cm

Adapter katowy
Mercedes Vaneo (Typ 414, 2001-2005)

Adapter pomiarowy
Mercedes Citan (Typ 415, o$ przednia)

CJOROMO)

Ptytka pomiarowa
Mercedes CLK (Typ 208, 1997-2003),
Cclass (Typ 202, 1993-2001)

MO05 M02

PODJAZD DO OBROTNICY/ POZIOMICA KIEROWNICY
PEYTY ROZPREZNE)J

Posiada powierzchnie ptaskg

stosowana do przetaczania MO1

samochodu w czasie WOZEK MOTION
kompensacji, wysokosc 4 cm e cztery podwojne kota skretne
Podjazd obrotnicy/ptyty e trzy wykrecane podpory
ropreznej moze by¢ e precyzyjna poziomica
stosowany na stanowiskach

posadzkowych, Dostosowany do stupa LIFT

jak i na podnosnikach e tworzy mobilne rozwigzanie wielostanowiskowe

czterokolumnowych

inozycowych
M09
PEYTA ROZPREZNA
- wymiary: 100x40x5cm M14
WOZEK DO OSPRZETU
MO03S

OBROTNICA STALOWA

e wymiary: 37 x 37 x 5(4) cm

e ostona koszykatozyska

e gumowa wktadka
wyrdéwnujaca w komplecie

Publikacja nie stanowi oferty. Producent zastrzega sobie prawo do zmian konstrukcyjnych
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STANOWISKA POMIAROWE

stanowiska z kanatem przegladowym i podnosnikami www.werther.pl

POSTEP TECHNICZNY
i BEZPIECZENSTWO

Urzadzenia WERTHER bazujg na skokowym rozwoju techniki wizyj-
nej oraz oprogramowania i sg nieustannie udoskonalane. Pojawity sie
nowe mozliwosci instalacji i zastosowania. Interfejs operatora uzyskat
atrakcyjna grafike 3D. Dodano szereg przydatnych funkcji w tym pro-
cedure niwelacji btedéw wykonania podnosnika czy tez stanowiska
pomiarowego.

Urzadzenie w trakcie kazdego pomiaru sprawdza wzajemne potozenie
kazdej z osi kot i na podstawie tych danych oblicza katy. Baza pomiaro-
w3 jest wyznaczona ptaszczyzna rzeczywista a nie idealna powierzch-
nia pozioma. Dzieki temu btedy wynikajace z niedoskonatosci stano-
wiska pomiarowego moga zosta¢ skompensowane do pewnych granic.

Uzytkownik ma zapewnione catkowite bezpieczenstwo w zakresie
doktadnosci i niezawodnosci. Na prace urzadzenia moze zostac¢ wysta-
wiona 8-letnia gwarancja. Aktualizacja oprogramowania i bazy danych
jest przez 10 lat bezptatna

Fot. Akademia Techniczna Warszawa

FUNKCJA KOMPENSACJI BLEDOW STANOWISKA KAMERY 5MPX
Urzadzenie posiada wtasnosci kompensacji btedow stanowiska po- Aktualnie stosowane sa szybkie kamery 5MPx z obiektywami
miarowego w granicach 6 mm réznicy pozioméw prawo-lewo oraz o0 ogniskowej 9-12-16-25 mm. Oprogramowanie wewnetrzne ka-
12 mm réznicy poziomdw przdd-tyt. Te funkcje nalezy traktowac jako mer samoczynnie lokalizuje obszary gdzie znajduija sie tarcze re-
awaryjna w sytuacjach gdy na przyktad: fleksyjne. Kat obserwacji kamer do niedawna okreslat minimalna
- pqsia;lany podnognik odksztaica si¢ przy wjezdzie cigzszych odlegtos¢ kamera - tarcza przedniego kota w granicach 2,2-2,5 m.
pojazdow
- btednie zablokowalismy pomosty podnosnika do pomiaru Obecnie ograniczenie odlegtosci zawiera sie w granicach
- podnos$nik posiada rézne odchylenia poziomu na roznych 1,6-4,5 m. Systemy 4-kamerowe pozwalaja na pomiary pojazdéw
wysokosciach platform o rozstawie miedzyosiowym od 1,8 do 18 metréw, co powigkszyto
zakres badanych kategorii pojazdéw: od samochodéw osobowych
Nalezy dazy¢ do stanowiska zblizonego do idealnego. Funkcja kom- i dostawczych do ciagnikéw siodtowych, samochodéw ciezaro-
pensacji ustrzeze przed niewtasciwa regulacja, gdyby zdarzyty sie wych, naczep i autobuséw. Wersje do samochodéw ciezarowych
przypadki wymienione wyzej lub podobne. i uniwersalne s3 oznaczone jako Truck oraz Hibrid
Granica wtasnosci kompensacji jest takie przechylenie pojazdu, gdy SYSTEMY 2-KAMEROWE

elementy zawieszenia uginaja sie niesymetrycznie. Wiekszos¢ stanowisk diagnostycznych moze by¢ opomiarowana

2 kamerami. Jesli stanowisko posiada podnosnik, wéwczas ba-
dania na réznych wysokosciach umozliwia ruchoma belka kamer
przestawiana wciggarka elektryczna.

Systemy 2 kamerowe s3 dostepne w nastepujacych wykonaniach:

- LIFT - zkolumng i napedem pionowym belki kamer -
uniwersalne zastosowanie

- MOTION - j.w. na wézku z oprzyrzagdowaniem -
wersja mobilna wielostanowiskowa

- PROF - wersja LIFT z szafkg PROF

- PIT - zestaw do kanatéw przegladowych

- WALL - zestaw do kanatéw przegladowych
z mocowaniem $ciennym

- CUBE - j.w., niezalezne mocowanie kamer

- DRIVE - stanowisko przejazdowe

SYSTEMY 4-KAMEROWE

Zapewniaja ciggta widocznosc tarcz refleksyjnych w zakresie zmian
wysokosci podnosnika - od pozycji pomiarowej do pozycji regulacji
i odwrotnie bez konieczno$ci przemieszczania kamer.

+  kazda z kamer obserwuje 1 koto. Kamery umieszczone sa wysoko
i sg nieruchome

+  tarcze refleksyjne s mniejsze i jednakowe - co zmniejsza
uciazliwo$¢ waskich podnosnikéw 4-kolumnowych

+ kamery mogg by¢ montowane do innych elementéw
konstrukcyjnych - takich jak $ciana

W przypadku gdy przed stanowiskiem diagnostycznym znajduje sie
cigg komunikacyjny lub drzwi - 4-kamerowy system jest najlepszy.
Wymagania odnosnie stanowisk - podobne jak dla systemoéw

SYSTEM 3D 4-kamerowy 2-kamerowych:

+ odlegto$¢ kamera-przednia 0§ samochodu: 1,6+4,5 m;

zalecana: 2,5 m



