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O Sposobie Sprawdzania Urzadzen do
Pomiaru Geometrii Két

Pomiar i regulacja katow ustawienia k&t jest jedng z
wazniejszych rodzajéw ustug prowadzonych przez warsztaty
samochodowe. Ustawienie k&t samochodu w oczywisty
spos6b wptywa na:

- sposéb zachowania sie samochodu na drodze,
szczegolnie istotnie przy oblodzonych lub mokrych
nawierzchniach — czyli bezpieczenstwo

- komfort kierowania pojazdem i komfort pasazera

- szybkos¢ zuzywania bieznika ogumienia

- opory ruchu i wielko$¢ zuzycia paliwa

Warto zna¢ zasade dziatania swojego urzadzenia pomiarowego. Ponizej podaje kilka
sposobow na sprawdzenie doktadnosci z jakg wykonujemy ustugi.

Nieco historii

Poczatki to urzadzenia mechaniczne i sprawdziany
stuzgce do pomiaréw dtugosci i katow.

Niemalze jednoczesnie pierwsze urzadzenia zostaty
skonstruowane w MullerBem (Francja), JohnBeam
(USA), Beeline(USA). Tradycje niejednokrotnie sa
kontynuowane do dnia dzisiejszego, jednakze przymiary i
katomierze z poziomicami zostaty zastgpione przez
przetworniki tych wielkoSci na sygnaty elektryczne, a
wszystkim zawiaduje komputer z bazg danych.

Rys. Bee Line — urzadzenie mechaniczne 1920

Wraz ze wzrostem osiggow samochodow oraz modernizowaniem konstrukcji zawieszen
wymagania odnosnie doktadnoéci pomiaréw zmieniaty sie. Jeszcze klilkanascie lat temu
wystarczat w praktyce warsztatowej pomiar zbieznosci. Doktadniejsze pomiary byty
czasochfonne i wymagaty wiedzy, mozna tak powiedzie¢, inzynierskiej. Obecnie
komputerowe systemy dbajg o to aby pomiary byty szybkie — doktadne i kompletne.

Rys John Beam — pierwsze urzgdzenie optyczne /1947/
Rys.John Beam — mechaniczny wzorzec /1925/




Rys. Pomiar pochylenia kota konywany katomierzem i poziomica

Samodzielne sprawdzanie przyrzadu pomiarowegqo

Obecnie najczesciej uzywanym rodzajem aparatury pomiarowej sg gtowice aktywne, w
ktorych znajdujg sie grawitacyjne czujniki pochylenia oraz optyczne czujniki katéw
poziomych. Jezeli nie posiadamy ramy kalibracyjnej oraz wzorcéw katéw zadanie kontroli
urzadzenia wydaje sie by¢ mato realne, jednakze sg sposoby posrednie.

nadajniki kamera kamera nadajniki

Rys. Para nadajnik-kamera pozwala na sprawdzenie wzajemnego potozenia kgtowego gtowic w
ptaszczyznie poziomej



Proponuje uzycie dwéch metod poréwnawczych:
- wykona¢ pomiary na samochodzie po czym zamieni¢ gtowice przednie z tylnymi i
poréwnaé wyniki, lub
- dokonywac jednoczesnej zmiany tej samej wielkosci katowej dla dwéch, sztywno ze
sobg potgczonych gtowic.

Sposdb pierwszy  wymaga przeprowadzenia procedury pomiarowej bez skrecania
kierownica, czyli z wykluczeniem katdw: pochylenia i wyprzedzenia sworznia zwrotnicy. Po
przetozeniu gtowic nie nalezy wykonywa¢ kompensacji ani tez porusza¢ pojazdem, warunkKi
powinny by¢ identyczne. Poréwnaniu podlegajg katy dla kota przedniego lewego — z tylnym
prawym itd.

Sposob drugi to na przyklad potaczenie gtowic sztywnym watkiem, wypoziomowanie
wysiegnikdéw i przechylanie o pewien kat, suma wskazan pochytomierzy powinna byé w
miare statg z odchytkami do kilku minut
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Rys. Ekran pomiarowy urzgdzenia Munster 3008



Czujniki katéw poziomych réwniez nalezy sprawdzac¢ parami. Jezeli przygotujemy sobie
proste stanowisko, jak na fotografii ponizej, mozemy obraca¢ gtowice o pewien, staty dla
dwodch gtowic kat a rezultaty odczytaé¢ z ekranu monitora.

Parametrem diagnostycznym nie sg bezwzgledne wartosci zmienianych katow, lecz roznice
wskazan. Réznice przy kilku potozeniach nie powinny fluktuowac¢ wiecej niz kilkka minut —
wtedy mamy bardzo precyzyjny przyrzad. Wiecej informacji otrzymamy w przypadku
posiadania ramy kalibracyjnej. Wydaje sie, ze warto zainwestowac¢ pewng dodatkowg kwote
aby mie¢ pewnos¢ co do jakosci wykonywanych przez siebie ustug.

Rys. Proste stanowisko do sprawdzania czujnikdéw katéw poziomych
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zbieznosci

Rys. Ekran odczytowy urzadzenia Munster 3008
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