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Nieréwnolegtos¢ osi — podawana dla osi przedniej i osi tylnej

- mierzona jest w odniesieniu do ptaszczyzny podtuznej symetrii samochodu

- wartos¢ + oznacza cofniecie kota prawego lub wysuniecie do przodu kota lewego
- wartos¢ - oznacza wysuniecie kota prawego do przodu lub cofniecie kota lewego

Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy - wyznaczane dla két kierowanych lewego i prawego

- wlasciwe wyprzedzenie osi zwrotnicy wptywa na tatwos¢ utrzymywania kierunku jazdy na wprost

- wartos¢ + oznacza, ze dolny przegub zwrotnicy jest bardziej z przodu niz gérny przegub zwrotnicy

- wartos¢ - oznacza, ze dolny przegub zwrotnicy jest cofniety wzgledem gérnego przegubu zwrotnicy

Pochylenie kota — mierzone dla wszystkich kot
- wartos¢ + oznacza, ze koto jest odchylone od pionu na zewnatrz
- wartos¢ — oznacza, ze koto jest odchylone od pionu do wewnatrz

Zbieznos$¢ potéwkowa — mierzona dla wszystkich kot
- wartos¢ + oznacza, ze koto jest ustawione bardziej ku srodkowi
- wartos¢ - oznacza, ze koto jest ustawione bardziej na zewnatrz

Pochylenie sworznia zwrotnicy — wyznaczane dla kot kierowanych
- jest to kat odchylenia bocznego osi sworznia zwrotnicy od pionu, znak jest odwrotnie ustalany
niz przy pochyleniu két

Kat zawarty (ang. SAI) - wyznaczany dla kot kierowanych

- jest to suma katéw pochylenia kota i pochylenia sworznia zwrotnicy

- wartos¢ kata decyduje o sile potrzebnej do skrecania kotami oraz informuje o stopniu zdeformowania
elementéw zawieszenia

Zbieznos¢ catkowita — wyznaczana dla osi przedniej i tylnej

- réwna co do wartosci zbieznosciom potéwkowym kota lewego i prawego
- wartos¢ + oznacza, ze kota sg ustawione wzgledem siebie zbieznie

- wartos¢ - oznacza, ze kota sa ustawione wzgledem siebie rozbieznie

Rozstaw osi két — podawany dla strony lewej i prawej
- podawana jest odlegtos$¢ pomiedzy osiami kot w mm oraz réznica pomiedzy
strong prawg i lewa

Rozstaw kot - dla osi przedniej i tylnej
- podawana jest odlegto$¢ pomiedzy kotami osi przedniej, osi tylnej oraz réznica wymiaréw tyt i przéd

Odchylenie rzeczywistej osi jazdy od geometrycznej osi symetrii
- na odchylenie wptywa btedne ustawienie zbieznosci két tylnych, przesunigcie boczne tylnej osi
lub jej zwichrowanie; samochdd w efekcie jedzie nieco ,bokiem”
- wartos¢ + oznacza, ze rzeczywisty tor jazdy jest skrecony na prawo wzgledem geometrycznej osi jazdy
- wartos¢ — oznacza, ze rzeczywisty tor jazdy jest skrecony na lewo
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Niesladowos¢ két — dla strony lewej i prawej

- przesuniecie $ladu toczenia kota tylnego wzgledem przedniego

- wartos¢ + oznacza, ze $lad tylnego kota jest na zewnatrz $ladu kota przedniego

- wartosc¢ - oznacza, ze $lad tylnego kota jest po wewnetrznej stronie wzgledem kofa przedniego
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