9 WERTHER POLSKA

Urzadzenie do pomiaru
i regulacji geometrii két

MUNSTER 9000 3D

B precyzyjne przetwarzanie obrazu

m technologia TRUTH 3D
E pomiar w 2 minuty

Skret w Lewo

$

Ciagty pomiar wszystkich
katow poziomych i pionowych
a ponadto: rozstawu osi,
rozstawu kot i obwodu kot

- RAZEM 32 parametry

na jednym ekranie!!!
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MUNSTER 9000 3D Lift KOMPAKTOWA KOLUMNA

Wykonanie do pracy z podnosnikiem

czterokolumnowym lub nozycowym

- kompaktowa, oszczedzajaca miejsce kolumna

- precyzyjne prowadzenie ramienia pomiarowego
w tozyskach liniowych CNC

- elektryczny naped gora-dét w celu dostosowania
strefy pomiarowej

- peten zestaw komputerowy, duzy 21” monitor

zasada pomiaru — przetwarzanie obrazu 3D

wysoka doktadnos¢ i powtarzalnos¢ wynikéw dzieki
nowemu wzorowi tarcz refleksyjnych SureAlignTM
szybkos¢ pomiaréw — mechanik uzyskuje wyniki w ciaggu
2 minut wykonujac: zatozenie tarcz, kompensacje przy
przetoczeniu i skrety kot

fatwa obstuga - program zostat utworzony przy
stosowaniu regut ONETOUCH TM

bezobstugowos¢ - brak akumulatoréw ogranicza
codzienne czynnosci do minimum

srodowisko pracy - WINDOWS 7

CZYTELNA GRAFIKA
ULATWIAJACA
REGULACJE

MUNSTER 9000 3D Prof SZAFKA OPERATORA

Uniwersalne stanowisko pomiarowe do pracy

z podnosnikiem lub na kanale przegladowym:

m elektryczny naped mechanizmu ustalajacego
wysokos¢ kamer pomiarowych

m kompensacja btedow stanowiska pomiarowego
oraz bicia obreczy kot przy przetoczeniu pojazdu

m programowana os odniesienia pomiaréw:
0$ geometryczna jazdy lub o$ symetrii pojazdu

m funkcja regulacji zbieznosci przy skreconych
kotach

m funkcja regulacji katow przy zwolnionych kofach

bezptatna 2-letnia aktualizacja Bazy Danych

®m gwarancja 2 lata




MUNSTER 9000 3D Mobile WIELOSTANOWISKOWY

Kompaktowe MOBILNE stanowisko pomiarowe

do kontroli i regulacji pojazdéw na podnosnikach

czterokolumnowych, podnosnikach nozycowych

lub/i kanatach przegladowych

m posiada elektrycznie regulowana wysokos¢
ramienia pomiarowego,

m mozliwy szybki pomiar zbieznosci w dowolnym
ptaskim miejscu w warsztacie

m przygotowanie do pomiaru polega na ustawieniu
przyrzadu w osi pojazdu i wypoziomowaniu
za pomoca 3 regulowanych podpor

9000 35, PL
Mog ¢

Mechanizm jezdny Poziomica nastawcza
i podporowy

(C) 2011 ADP&HARTMANN realising

Wyposazenie: Wyposazenie dodatkowe: Dane techniczne:
automatyczna kolumna pomia- - bezprzewodowy TABLET do zakres pomiaru katow poziomych: + 25°
rowa z kamerami i zestawem zdalnego sterowania z funkcja dokfadnos¢ pomiaru katéw poziomych: + 2
komputerowym i drukarka odczytu mierzonych wielkosci zakres pomiaru katéw pionowych: + 25°
tarcze refleksyjne — 4 szt. adapter VAG do krzywej zbieznosci dokfadnos¢ pomiaru katéw poziomych: + 2
uchwyty kot 13-25" - 4 szt.— Romess — pochytomierz do zawie- pomiar na wysokosci od 0 do 2000 mm
obrotnice — 2 szt. szen Mercedes wysokos¢ kolumny: 2200 (2700) mm
blokada hamulca, blokada zestaw kalibracyjny dtugos¢ ramienia: 2350 mm
kierownicy odlegtos¢ minimalna osi kota: 2500 mm
(1900 mm dla wersji 9050)
odlegtos¢ maksymalna osi kota: 8500 mm
kat obrotu kota przy kompensacji: 30°
zasilanie: 230V
pobdér mocy: max 700W
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M11 - adapter — do zawieszen
wielowahaczowych samochodow

- 1-4
fiF

2950 - wersia 9000
2050 - wersja 9050

M-06 Blokada kota kierownicy - 1 szt M15 - Romess — urzadzenie specjalne
M-05 Blokada pedatu hamulca - 1 szt. do samochoddéw Mercedes

2950 - wersja 9000
2050 - wersja 9050

Uchwyt kota - 4 sztuki




MUNSTER 9000 3D RAPORT POMIAROWY

(C) 2011 ADP&HARTMANN realising

MUNSTER 9000 3D LIFT/PIT
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Nieréwnolegtos¢ osi — podawana dla osi przedniej i osi tylnej

- mierzona jest w odniesieniu do ptaszczyzny podtuznej symetrii samochodu

- wartos¢ + oznacza cofniecie kota prawego lub wysuniecie do przodu kota lewego
- wartos¢ - oznacza wysuniecie kota prawego do przodu lub cofniecie kota lewego

Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy - wyznaczane dla két kierowanych lewego i prawego

- wlasciwe wyprzedzenie osi zwrotnicy wptywa na tatwos¢ utrzymywania kierunku jazdy na wprost

- wartos¢ + oznacza, ze dolny przegub zwrotnicy jest bardziej z przodu niz gérny przegub zwrotnicy

- wartos¢ - oznacza, ze dolny przegub zwrotnicy jest cofniety wzgledem gérnego przegubu zwrotnicy

Pochylenie kota — mierzone dla wszystkich kot
- wartos¢ + oznacza, ze koto jest odchylone od pionu na zewnatrz
- wartos¢ — oznacza, ze koto jest odchylone od pionu do wewnatrz

Zbieznos$¢ potéwkowa — mierzona dla wszystkich kot
- wartos¢ + oznacza, ze koto jest ustawione bardziej ku srodkowi
- wartos¢ - oznacza, ze koto jest ustawione bardziej na zewnatrz

Pochylenie sworznia zwrotnicy — wyznaczane dla kot kierowanych
- jest to kat odchylenia bocznego osi sworznia zwrotnicy od pionu, znak jest odwrotnie ustalany
niz przy pochyleniu két

Kat zawarty (ang. SAI) - wyznaczany dla kot kierowanych

- jest to suma katéw pochylenia kota i pochylenia sworznia zwrotnicy

- wartos¢ kata decyduje o sile potrzebnej do skrecania kotami oraz informuje o stopniu zdeformowania
elementéw zawieszenia

Zbieznos¢ catkowita — wyznaczana dla osi przedniej i tylnej

- réwna co do wartosci zbieznosciom potéwkowym kota lewego i prawego
- wartos¢ + oznacza, ze kota sg ustawione wzgledem siebie zbieznie

- wartos¢ - oznacza, ze kota sa ustawione wzgledem siebie rozbieznie

Rozstaw osi két — podawany dla strony lewej i prawej
- podawana jest odlegtos$¢ pomiedzy osiami kot w mm oraz réznica pomiedzy
strong prawg i lewa

Rozstaw kot - dla osi przedniej i tylnej
- podawana jest odlegto$¢ pomiedzy kotami osi przedniej, osi tylnej oraz réznica wymiaréw tyt i przéd

Odchylenie rzeczywistej osi jazdy od geometrycznej osi symetrii
- na odchylenie wptywa btedne ustawienie zbieznosci két tylnych, przesunigcie boczne tylnej osi
lub jej zwichrowanie; samochdd w efekcie jedzie nieco ,bokiem”
- wartos¢ + oznacza, ze rzeczywisty tor jazdy jest skrecony na prawo wzgledem geometrycznej osi jazdy
- wartos¢ — oznacza, ze rzeczywisty tor jazdy jest skrecony na lewo
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Niesladowos¢ két — dla strony lewej i prawej

- przesuniecie $ladu toczenia kota tylnego wzgledem przedniego

- wartos¢ + oznacza, ze $lad tylnego kota jest na zewnatrz $ladu kota przedniego

- wartosc¢ - oznacza, ze $lad tylnego kota jest po wewnetrznej stronie wzgledem kofa przedniego
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13 pun ktow Pakiety serwisowe:

B EURT1 - 24 miesiagce standard w cenie urzadzenia

konsultacyjno- B EUR2 - 60 miesiecy z aktualizacja bazy danych www.werther. P I

'SerWiSOWYCh B EURS3 -,spokojna glowa” z wymiang kamer p oczta @ wert h er. p I

i komputera po 8 latach

w Polsce ORGANIZUJEMY SZKOLENIA www.hartmann=int.pl
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