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Ta Marka oznacza powigzanie osiggnieé
w dziedzinie pomiaréw oraz konstrukcji
urzadzen trwalych, bezpiecznych i wygodnych



MUNSTER 3008 bT PROF Wykonywanie

Opis Techniczny: pomiarow i regulacji

m zastosowanie do wszystkich typow pojazdow 5 dzeni L :

m zupetnie bezprzewodowe gtowice pomiarowe krowa . Zte”"_e pomiarow Jest wylat-

B sterowanie pomiarami przy pomocy komputera SE;V“? [;g\gi] F;,r:ykgivr?;?ﬁfzgﬂg'i
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W Daza danych zgo Mz uto fita : kolejnych etapow badan:

B kompensacja btedéw stanowiska pomiarowego

m pomiar katéw poziomych przy pomocy kamer CCD T WrsérProducents y =
w podczerwieni :

m wbudowane akumulatory do gtowic pomiarowych 6 -
automatycznie tadowane przy odtozeniu urzadzenia = |
na uchwyt szafki &

m $rodowisko pracy: WINDOWS XP =

Cechy Wyrézniajace: ?i
: m programowana o$ odniesienia pomiaréw: . e
M-08 Drukarka kolorowa HP 0§ geemetryczna jazdy lub o$ symetrii pejazdu ey A e reede de by
instalowana w szufladzie szafki m doskonata instrukcja obstugi danych (c;’ko’ro 16 tys pojazdow)
B intuicyjne i proste prowadzenie pomiaréw -
m funkcja regulacji zbieznosci przy skreconych e
Mierzone Katy: ko’(adjw 9 ) Prey sKkig 4 = Lot
B 0§ przednia: zbieznos¢ catkowita, : : o : . h
zbieznos¢ poltéwkowa, pochylenie ® funkcja pomiaru krzywej zbieznosci /opcja/ LOJ"
két, pochylenie osi sworznia zwrotni- m funkcja kompensacji bteddw stanowiska pomia-
cy, wyprzedzenie osi sworznia zwrot- rowego, pamiec 3 stanowisk
hicy, katy sumaryczne m funkgcja regulacji katéw przy zwolnionych ' i
B 0§ tylna: zbieznos¢ catkowita, zbiez- kol % 9 Ja przy 4 ’ = S .
nos¢ potéwkowa, pochylenie kot ofack o ) =006 003
® nieréwnolegtoé osi kot m funkcja kompensacji bicia cbreczy kot przy e, ——
m odchylenie geometrycznej osi jazdy przetoczeniu pojazdu Munster umozliwia nam wykona-
od osi symetrii pojazdu B bezptatna aktualizacja Bazy Danych przez 3 lata nie kompensacji bicia obreczy kot

na dwa sposoby. Pierwszy z nich
to tradycyjna trzypunktowa, ktérg
wykonujemy po uniesieniu kota -
Druga to znacznie tatwiejsza i szyb-

<73 sza, wymagajaca tylke przetocze-
Y g nia kota (okoto 40cm).

Glowica pomiarowa - 4 sztuki M-06 Blokada kola kierownicy - 1 szt

- stablina aluminiowa konstrukgcja, M-05 Blokada pedatu hamulca - 1 szt.

- nowe generacja kamer CCD z rozszerzonym

zakresem pomiarowym oraz automatycznym e -
wzmocnieniem - FomAR

= =
Kolejny krok to wykonanie skretéw
kot kierowanych celem wyznacze-
nia katéw wyprzedzenia i pochy-
lenia sworznia zwrotnicy {(pamieta-
my o zablokowaniu hamulca).

Do dyspozycji mamy skret 7, 14

lub 20 stopni.
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Uchwyt kota - 4 sztuki M-03 Obrotnica - 2 sztuki M-04 Plyta rozpreina - 2 sztuki s N
- pokretto szybkiego mocowania - Z podziatka katowa - do uwalniania naprezen \ r # 9-' {
- uniwersalne pazury do obreczy - zeliwne - doskonale két osi tylnej
stalowych oraz ALU tozyskowane r R m——
- tatwoobnizalna 0§ pomiarowa - zapewniaja bardzo } ¥ 4‘
przydatna przy niskich spoilerach stabilne pomiary e

Wyposazenie dodatkowe e

rm g v

Po okoto 6 minutach od wprowa-
dzenia samochodu mamy wyko-
nane pomiary wszystkich katow.

Wyniki sa poréwnane z baza da-
nych i wyswietlane w odpowied-

_ nim kolorze:
M15 - Romess - urzadzenie specjalne _ } zielony - kat jest w granicach tole-
do samochodéw Mercedes rancji; czerwony oznacza koniecz-
M11 - adapter - do zawieszen wielowahaczowych samochod éw nosé doregulowania lub naprawy.

Audi A4 (od 1998), A6, A8 (od 1997) i VW Pasat B5 (od 1997)




